|. KARTA OPISU PRZEDMIOTU

Kierunek

MECHATRONIKA

Poziom ksztalcenia

I-go stopnia inzynierskie

Profil ksztalcenia

praktyczny

Forma prowadzenia studiow

Stacjonarne

Przedmiot/kod modutu Podstawy modelowania systemow mechatronicznych / PMSM
Rok studiow 11

Semestr 11

Liczba godzin Wyktad :15

Liczba punktow ECTS 1

Prowadzacy przedmiot dr inz. Eugeniusz Krysiak

Wymagania wstgpne w Znajomo$¢ jednostek miar wielko$ci mechanicznych w uktadzie

zakresie wiedzy,
umieje¢tnosci, kompetencji
personalnych i spotecznych

SI. Znajomo$¢ rachunku rézniczkowego, catkowego
1 operatorowego oraz umiej¢tnos¢ rozwigzywania prostych
rownan roézniczkowych zwyczajnych.

Cel(cele) modutu ksztatcenia

W wyniku przeprowadzonych zaje¢ laboratoryjnych student
powinien naby¢ umiej¢tnosci modelowania, symulacji i analizy
prostych uktadow mechatronicznych z wykorzystaniem
srodowiska Matlab/Simulink.

II. EFEKTY KSZTALCENIA

Symbol efektow Potwierdzenie osiggni¢cia efektow Odniesienie do
ksztatcenia ksztatcenia efektow ksztalcenia
dla kierunku studiow
Ma podstawowg wiedze w zakresie obstugi
i wykorzystania narzedzi informatycznych
przeznaczonych do szybkiego prototypowania
PMSM _WO01 oraz projektowania, symulacji i wizualizaciji MR_W20
uktadow i systemow mechatronicznych
oraz do zapisu projektu konstrukcji
mechanicznych;
Potrafi zaplanowa¢, przygotowac i przeprowadzic¢
PMSM _UO01 symulacje dziatania prostych uktadow MR _U10
mechatronicznych;




Potrafi wyznacza¢ i postugiwaé sie modelami
prostych uktadow elektromechanicznych
PMSM _UO02 i wybranych proceséw przemystowych, a takze
wykorzystywac je do celow analizy
i projektowania uktadéw mechatronicznych;

MR _U11

Adaptuje metody analityczne, symulacyjne oraz
eksperymentalne do formutowania
PMSM_U03 i rozwigzywania zadan projektowych
i eksploatacyjnych mechatroniki;

MR _U13

Potrafi postuzy¢ sie wtasciwie dobranymi metod
i przyrzgdami pomiarowymi oraz pomierzy¢
stosowne sygnaty i na ich podstawie wyznaczyé
charakterystyki statyczne i dynamiczne
elementéw automatyki oraz uzyska¢ informacje o
ich zasadniczych wtasnosciach;

PMSM _U04

MR _U14

Posiada $wiadomo$é waznosci i rozumie
pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci
PMSM _KO01 inzynierskiej w tym jej wptyw na $rodowisko
i zwigzang z tym odpowiedzialnos¢ za
podejmowane decyzje;

MR K02

Posiada Swiadomos¢ koniecznosci
profesjonalnego podejscia do  zagadnieh
Technicznych, skrupulathego zapoznania sie
z dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi,
w ktérych urzadzenia i ich elementy mogg
funkcjonowaé, przestrzegania zasad etyki
zawodowej i poszanowania  réznorodnosci
pogladéw i kultur;

PMSM_KO02

MR _KO05

III. TRESCI KSZTALCENIA

Symbol Tresci ksztalcenia

Odniesienie do
efektow ksztalcenia
modulu

TK 01 Budowa modelu i symulacja cztonéw podstawowych automatyki.

Badanie charakterystyk skokowych, impulsowych i
czestosciowych z wykorzystaniem §rodowiska Matlab-Simulink

MR W18, MR _U10
MR Ull,MR UIl3
MR Ul4, MR K02,
MR K05

TK 02 Dobor nastaw regulatora z wykorzystaniem srodowiska
Matlab- Simulink

MR W18, MR _U10
MR Ull,MR UIl3
MR Ul4, MR K02,
MR K05

TK 03 Budowa wybranych modeli procesu skrawania w systemie
Matlab-
Simulink

MR W18, MR U10
MR Ull,MR U13
MR Ul4, MR K02,
MR K05




TK 04 Identyfikacja parametréw modelu uktadu drgajacego o jednym MR WI8, MR _UI0
stopniu swobody. Elementy nieliniowe modelowania oporow | MR _Ul1l, MR Ul3
ruchu i sztywnosci. (w systemie Matlab-Simuling) MR Ul4, MR K02,
MR KOS5
TK 05 Budowa modelu uktadu serwonapedowego w systemie Matlab- MR WI18, MR UI0
Simulink MR UIll,MR UI13
MR Ul4, MR K02,
MR KOS5
MR W18, MR U10
MR Ull,MR UlIl3
TK 06 Budowa modelu dynamiki ruchow kinematycznych MR Ul4, MR K02,
- obrabiarki/robota w systemie Matlab-Simulink MR KO5
MR W18, MR U10
MR Ull,MR UlIl3
TK 07 Budowa modelu generatora trajektorii maszyny w systemie MR Ul4, MR K02,
- Matlab-Simulink MR KOS5
MR WI18 MR _UI0
MR Ull,MR UI3
TK 08 Modelowanie elementéw wykonawczych (zawor, sitownik, MR Ul4, MR K02,
- silnik) w systemie Matlab-Simulink MR KO05
IV. LITERATURA PRZEDMIOTU
Podstawowa 1. Awrejcewicz J., Mechanika techniczna i teoretyczna. WNT, Warszawa, 2012
2. Awrejcewicz J., Wodzicki W. Podstawy automatyki - teoria i przyktady.
Wyd. PL, £6dz, 2001.
3. Brzoska, J. Cwiczenia z automatyki w Matlabie/Simulinku. Warszawa, 1997
4. Mrozek, B. Matlab i Simulink: Poradnik Uzytkownika. Helion, 2010.
Uzupehiajaca 1. Awrejcewicz J. Matematyczne modelowanie systemow. Wyd. Naukowo-
Techniczne, Warszawa, 2007.
2. Klempka. R. Stankiewicz. A. : ,,Modelowanie i symulacja uktadow
dynamicznych - wybrane zagadnienia z przykladami wMatlabie", Uczelniane
Wydawnictwo Naukowo-Dydaktyczne AGH, Krakow 2005
3. Klempka. R. Stankiewicz A.: ,,Programowanie z przyktadami w j¢zykach
Pascal i Matlab", Uczelniane Wydawnictwo Naukowo-Dydaktyczne AGH,
Krakow 2005,
V. SPOSOB OCENIANIA PRACY STUDENTA
Symbol efektu Symbol tresci | Forma realizacji tresci | Typ oceniania Metody oceny
ksztatcenia dla ksztatcenia ksztatcenia
modutu realizowanych
w trakcie zajec
PMSM W01 TK 01, TK 02, odsumowujaca
PMSM_UO1 TK 03, TK_ 04, | \V¥klad, pracaz ’ " TEST
PMSM_U(2 TK_05, TK_06, | Programent




PMSM_U03 TK 07, TK 08
PMSM_U04
PMSM K01
PMSM_K02

VI. OBCIAZENIE PRACA STUDENTA (w godzinach)

Forma aktywnosci

Srednia liczba godzin na zrealizowanie aktywnosci
(godz. lekcyjna - 45 min.)

Godziny zaje¢ (wg planu studiow) z

nauczycielem ( tzw. kontaktowe) Godz.
1. Wyktad 15
2. Cwiczenia
3. ...

Praca wlasna studenta

( np. przygotowanie do zajec, czytanie 10

wskazanej literatury, przygotowanie do

egzaminu, inne)

1.Wyktad 10

2.

Laczny naklad pracy studenta 25

VIL. OBCIAZENIE PRACA STUDENTA (ECTS)

Sumaryczna liczba punktow ECTS
z przedmiotu (liczba punktow, ktorg
student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu
nauczyciela oraz w ramach zaje¢ o
charakterze praktycznym —
laboratoryjne, projektowe, itp.)

1ECTS

Naklad pracy studenta zwiazany z
zajeciami o charakterze praktycznym

-ECTS

Naklad pracy zwiazany z zaj¢ciami
wymagajacymi bezposredniego
udzialu nauczycieli akademickich

1IECTS

Naklad pracy wlasnej studenta

-ECTS

VI. KRYTERIA OCENY

5 znakomita wiedza, umiejetnosci, kompetencje

4,5 bardzo dobra wiedza, umiejetnosci, kompetencje

4 dobra wiedza, umiejetno$ci, kompetencije

3,5 zadawalajaca wiedza, umiejetnosci, kompetencje, ale ze znacznymi niedociagnieciami

3 zadawalajaca wiedza, umiejetnosci, kompetencje, z licznymi btedami

2 niezadawalajaca wiedza, umiejetnosci, kompetencje

Zatwierdzenie sylabusa:

Opracowal: dr inz. Eugeniusz Krysiak

Sprawdzit pod wzgledem formalnym (koordynator modutu):

Zatwierdzit (Dyrektor Instytutu):




